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Panasonic
ERWEITERTE ROBOTERSTEUERUNG FUR POSITIONIERER

Bis zu 6 zusatzlichen Achsen simultan steuerbar.
Verbindungskabelldangen von 6m bis 30 m moglich.

EXTERNAL ROBOT CONTROLLER FOR POSITIONER

Up to 6 external axes simulataneous control.
Connection cables with length of 6m to 30 m.

Panasonic Roboter mit G3 Steuerung und Erweiterung durch Basiseinheit /
Panasonic Robot with G3 Controller and additional Basic Unit

DREH-KIPP POSITIONIERER - RJC SERIE
Kompaktes Design, hohe Genauigkeit und

grol3e Flexibilitat.
TILT AND TURN POSITIONER - RJC SERIES

Com pact design, high accuracy and

maximum flexibility. RIC-Positionierer
Dreh-Kipp Positionierer / Tilt and Turn Positioner Panasonic
Modell / Model YA-1RJC-61 YA-1RJC-71
Nutzlast/Payload (kg) 300 500
Max. Drehgeschwindigkeit / Max. Rotating Speed 190°/s (31 r/min) 165°/s (27 r/min)
Max. Kippgeschwindigkeit / Max. Tilting Speed 1259/s (20 r/min) 90°/s (15 r/min)
Arbeitsbereich drehend / Operating range rotating -3600° bis /to +3600° -3600° bis /to +3600°
Arbeitsbereich kippend / Operating range tilting -135°bis/to +135° -135°bis/to +135°
Abmessungen / Measurements (L xB xH/LxW xH inmm) 780 x500 x600 780 x500 x600
Gewicht/Weight (kg) 285 285
Wiederholgenauigkeit / Repeatability (mm) +0,05 (R=250mm ) +0,05 (R=250mm )
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Panasonic
POSITIONIERER SERIE RJB UND RJR

Prazise Sch weillergebnisse auf hohem Niveau. Qualitat rentiert sich.

POSITIONER SERIES RJB AND RJR
Acc urate welding results at the highest level. Quality that pays off.

YA-1RJB11 YA-1RJB21 YA-1RJB31 YA-1RJR41 YA-1RJR51
Positionierer-Einheit / Positioner Unit RJB Panasonic
Nutzlast / Payload (kg) 250 500 1000
Abmessungen / Measurements (LxB xH /L xWxH in mm) 365x295x 540 365 x295 x540 430 x360 x655
Positioniergenauigkeit / Position Repeatability (mm) +0,05 +0,05 +0,05
PositioniererEinheit / Positioner Unit RJR Panasonic

depends on mounting position
abhdngig von der Ausladung

Nutzlast / Payload(kg) 110 400

Abmessungen / Measurements (LxBxH /L XW xH in mm) 365 X865 X 655 435x930 X750

Positioniergenauigkeit / Position Repeatability (mm)

Motoreneinheiten / Motor units

Nennleistung /Rated output (W) 100 200 750 1000 2000 3500 5500

Max. Nenndrehmoment / Inst. torque (Nm) 0.95 1.91 7.16 14.4 285 50.0 529

Max. Nenndrehzahl / Rotation (r/min) 5000 5000 5000 3000 3000 3000 3000
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Panasonic
KONTAKT

Mochten Sie weitere | nfformationen zu uns eren P ositionierern?

Wir b eraten Sie gerne.

CONTACT

Would you like more information on our positioners?

Please contact us.

Panasonic

Panasonic Industrial Devices Sales Europe GmbH
Robot and Welding Systems

European Headquar ter
Jagenbergstrasse 11a
41468 Neuss, Germany

Tel.: +49 (0) 21 31/6 08 99-0
Fax: +49 (0) 21 31/6 08 99 -200

Web: www .panasonicrobotics.eu
E-Mail: robots@eu.panasonic.com
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