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ERWEITERTE ROBOTERSTEUERUNG FUR POSITIONIERER

Bis zu 6 zuséatzlichen Achsen simultan steuerbar.
Verbindungskabellangen von 6m bis 30 m mdéglich.

EKSTERNI KONTROLER ZA POZICIONER

Simultana kontrola do 6 eksternih osa.
Povezni paket za komunikaciju od 6m do 30m.

Panasonic Roboter mit G3 Steuerung und Erweiterung durch Basisein
Panasonic Robot with G3 Controller and additional Basic Unit

DREH-KIPP POSITIONIERER - RJC SER
Kompaktes Design, hohe Genauigkeit und
grof3e Flexibilitat.

NAGIBNI | ROTACIONI POZICIONER - RJC SERIJA
Kompaktan dizajn uz visoku preciznost i

maksimalnu fleksibilnost.

RJC-Positi

Dreh-Kipp Positionierer / Nagibni i Rotacioni pozicioner Panasonic
Modell / Model YA-1RJC-61 YA-1RJC-71
Nutzlast / Nosivost (kg) 300 500

Max. Drehgeschwindigkeit / Max. Brzina Rotacije 190°s (31 r/min) 165°/s (27 r/min)
Max. Kippgeschwindigkeit / Max. Brzina Nagiba 125°/s (20 r/min) 90°s (15 r/min)
Arbeitsbereich drehend / Radijus rotacije — 3600° bis / to + 3600° — 3600° bis / to +3600°
Arbeitsbereich kippend / Radijus nagiba — 135° bis / to+ 135° — 135° bis / to+135°
Abmessungen / Dimenzije (LxB xH /D x 8 x V umm) 780x500x600 780x500x600
Gewicht / Tezina (kg) 285 285
Wiederholgenauigkeit / Ponovljivost (mm) +0,05 R =250 mm) 0,05 (R =250 mm)

Panasonic
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POSITIONIERERSERIERJB UND RJR

Prazise Schweildergebnisse auf hohem Niveau. Qualitat rentiert sich.

POZICIONER SERIJE RJB | RJR

ivanja na najvisem nivou. Kvalitet koji se isplati.

YA-1RJB11 YA-1RJB21 YA-1RJB31 YA-1RJR41 YA-1RJR51
Positionierer-Einheit / Pozicioner RJB Panasonic
Modell / Model YA-1RJB11 YA-1RJB21 YA-1RJB31

Nutzlast / Nosivost (kg) 250 500 1000

Max. Drehgeschwindigkeit / Max. Brzina Rotacije 180°/s (30 r/min) 96°/s (16 r/min) 120°/s (20 r/min)
Abmessungen / Dimenzije (LxBxH /D x8xV umm) 365x295x540 365x295x540 430x360x655
Gewicht / Tezina (kg) 125 125 280
Positioniergenauigkeit / Ponoviljivost pozicioniranja (mm) 0,05 +0,05 +0,05
Positionierer-Einheit / Pozicioner RJR Panasonic
Modell / Model YA-1RJR41 YA-1RJR51

. 11 4 zavisi od pozicije

Nutzlast / Nosivost (kg) 0 00 abhéngig von der Ausladung
Max. Drehgeschwindigkeit / Max. Brzina Rotacije 96°/s (16 r/min) 120°/s (20 r/min)

Abmessungen / Dimenzije (LxBxH / DxSxV umm) 365x865x% 655 435x930x750

Gewicht / Tezina (kg) 290 430

Positioniergenauigkeit / Ponovljivost pozicioniranja (mm)
Motoreneinheiten / Motor

Modell / Model APU01109 APUO01110 APU01111 APU01112 APU01113 APUO01114 APUO01115
Nennleistung / Izlaz (W) 100 200 750 1000 2000 3500 5500
Nenndrehmoment / Obrtni moment (Nm) 0.318 0.64 2.39 4.8 9.54 16.6 26.0

Max. Nenndrehmoment / Max.Obrt.M(Nm) 0.95 1.91 7.16 14.4 28.5 50.0 52.9
Nenndrehzahl / Rotacija (r/min) 3000 3000 3000 2000 2000 2000 2000
Max. Nenndrehzahl / Max.Rotacija (r/min) 5000 5000 5000 3000 3000 3000 3000
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